Baglangi¢c parametreleri

AF19 Basit kurulum kilavuzu

Fonkisyon Parametre Girilecek Deger
Start komutu kaynagi P0.02 0:keypad
1:terminal
Frekans komutu kayagi P0.03 0:dijital ayar(p0.08)
1:keypad
2: terminal
Kalkis stiresi P0.17
Durus siiresi P0.18
Motor doniis yonii P0.09 0: faz yoni
1: faz yoninun tersi
Motor durus tiirii P6.10 0: rampai1 durus
1: serbest durus
Motor parametreleri
Motor kw degeri P1.01 Motor etiketine bakiniz
Motor gerilim degeri P1.02 Motor etiketine bakiniz
Motor amper degeri P1.03 Motor etiketine bakiniz
Motor frekansi P1.04 Motor etiketine bakiniz
Motor devri P1.05 Motor etiketine bakiniz
Dijital giris ayarlar
D1 fonksiyonu P4.00 1: ileri doniis
2: geri doniis
3: li¢ kablolu baglant1
4: ileri jog
5: geri jog
12 multi speed
D2 fonksiyonu P4.01
D3 fonksiyonu P4.02
D4 fonksiyonu P4.03
Role ¢ikigi parametreleri
Role 1 fonksiyonu P5.01 1:Calisiyor

2:Hata
3:Belirlenen frekans
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